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Der Roboter halt Einzug....

Springer Handbook of Robotics wird in USA auf Fachkongress vorgestellt
Heidelberg/Pasadena, 19. Mai 2008

Roboter! Roboter auf dem Mars und in den Weltmeeren, in Krankenh&ausern und zu Hause, in Fabri-
ken und Schulen; Roboter, die Brande bekampfen, Waren und Gliter herstellen, die uns Zeit sparen
und Leben retten. Die neue Robotergeneration beeinflusst immer starker unser Leben: von der indus-
triellen Fertigung bis hin zur Gesundheitsfursorge. Der Einsatz von Robotern im Alltag des Menschen
ist das Ergebnis der Entwicklungs- und Forschungsarbeit in den letzten 50 Jahren, in denen sich die
Robotik als ein modernes Wissenschaftsgebiet etabliert hat. Die Robotik hat weitreichende Auswir-
kungen auf die Gesellschaft und befasst sich intensiv mit den wachsenden Anforderungen aus ganz
unterschiedlichen Forschungsdisziplinen.

Robotik, eine Kdnigsdisziplin der Ingenieurwissenschatft, ist faszinierend fiir Industrie, Forschung und
die breite Offentlichkeit gleichermaRen. Anlésslich der internationalen Konferenz fiir Robotik und Au-
tomation ICRA im Mai in Pasadena stellt Springer sein neues Springer Handbook of Robotics der
Fachwelt vor. Das Nachschlagewerk biindelt die jahrzehntelange internationale Forschungsarbeit auf
diesem Fachgebiet und stellt dieses Forschungsfeld auf dem neuesten Wissensstand vor. Von den
Grundlagen bis hin zu den gesellschaftlichen Implikationen setzt dieses umfassende Handbuch Mal3-
stabe fur kinftige Entwicklungen und Herausforderungen in dieser Wissenschaftsdisziplin.

Das Forschungs- und Praxishandbuch wird von den beiden anerkannten Robotikexperten

Bruno Siciliano und Oussama Khatib herausgegeben. Bei diesem Mammutwerk wurden sie von sie-
ben weiteren Themen-Herausgebern (Part Editors) unterstitzt, die jeweils flir einen bestimmten Be-
reich zustandig waren: Grundlagen der Robotik; Roboterstrukturen; Tasten und Wahrnehmung; Ma-
nipulation und Schnittstellen; Mobile und dezentralisierte Robotik; Menschenahnliche Robotik. Insge-
samt 164 Autoren haben an diesem fur die Robotik richtungweisenden Handbuch mitgearbeitet. Es ist
das Ergebnis von funf Jahren Redaktionsarbeit und mehr als 10.000 Emails in der Mailbox der Her-
ausgeber.

Die umfassende Thematisierung séamtlicher in die Robotik hineinreichenden Spezialgebiete macht
dieses Referenzwerk zu einem verlasslichen Nachschlagewerk (desk reference) fiir Wissenschaftler
und Ingenieure in der Industrie. Dartber hinaus liefert es grundlegende und weiterfiihrende Inhalte fiir
Forscher der Biomechanik, Neurowissenschaften, virtuelle Simulation, Animation, Chirurgie und Sen-
sortechnik, um nur einige zu nennen.

Das Springer Handbook of Robotics gehort in die Produktlinie in der seit 2004 zehn Titel erschie-
nen sind. Diese Handbiicher setzen Maf3stébe in der Physik und Technik; darunter das Springer
Handbook of Nanotechnology. Samtliche Nachschlagewerke werden von wissenschaftlichen Ex-
perten herausgegeben, unterstitzt von zahlreichen Autoren aus Wissenschaft und Forschung.

Jedes Handbuch wird begleitet von einer DVD, mit der der Inhalt des Buches durchsucht werden
kann. Neben der Printausgabe ist es auch méglich tber www.springerlink.com Zugang zu der Online-
Version des Buches zu bekommen.
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Die Herausgeber stehen gern fir ein Interview zur Verfiigung.
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